
临夏市职业教育学校改善办学条件设备采购项目设备采购

更正公告

甘肃蓝鸥工程项目管理有限公司受临夏市教育局的委托,对临夏市职业教育学

校改善办学条件设备采购项目设备采购进行公开招标,招标文件编号为：

LXZC11220240406,首次发布公告日期:2024 年 7 月 19 日，现对原招标文件参数部分

内容、原招标公告及文件内提交投标文件截止时间做如下更正：

一、原招标文件：第四章采购项目需求

原文件第四章采购项目需求中：

序号 品名 主要技术参数 单位 数量 备注

15

368件通用

机修工具

车组套(含

六抽工具

车-95126）

368 件:175 卡簧钳、内直外直内弯外弯尖嘴钳、6寸斜嘴钳、6寸钢丝

钳、8 寸大力钳、10 寸鲤鱼钳、8 寸不穿心螺丝刀、卷尺 5米、桔红手

柄吸棒胶扣起子、7pc 内饰工具、9pc 内六角 S2 中长、9pc 内六花 S2

中长、单只冲子:圆柱冲、中心冲、圆锥冲、扁冲 6 寸、扁冲 7寸、断

头螺丝取出器、6pcs 汽车测电笔吹尘枪、5 寸美工刀圆头锤、1.5 磅橡

皮锤、1.5 磅塞尺、17pc 扁三爪、1/2 短六角套筒、1/2 长六角套筒、

1/2 短梅花套筒、1/2 长梅花套筒、1/2 短气动套筒、1/2 棘轮扳手 72

齿直柄、1/2 弯杆 10 寸、1/2 滑竿、1/2 万向节变头、1/2 三用滑头、

1/2 接杆 5-10 寸、1/2 弹套 10mm、10mm30mm 长批头、10mm*75mm 长批头、

3/8 弹套 10mm3/8 短六角套筒、3/8 长六角套筒:、3/8E 刑套简、3/8 压

配套筒 48mm 长、1/4 短六角套筒、1/4 长六角套筒、1/4 压配套篇、37mm

长、3/8 辣轮扳手 72 齿直柄、3/8 接杆、3/8 万向节、3/8 滑竿变头、

3/8 火星寒套筒、1/2 三用滑头、1/4 辣轮扳手 72 齿直柄、1/4 接杆、

1/4 软接杆、1/4 小方杆、1/4 滑竿、1/4 万向节变头、1/4*3/81/2 油底

工具、1/2 压配套筒、开口扳手、梅花扳手、穿心螺丝刀、L 型穿孔扳

手、活动扳手 10 寸

套 5

18 解码器

功能要求:

道通汽车智能诊断维修系统。八核处理器，极速流畅；配备≥9英寸

TFT-LCD 电容式触摸屏，感触灵敏。原厂+智能诊断、原厂+智能维修以

及云维修系统，具备故障引导功能，精准高效；可搭配示波器使用；具

备远程编程应用，疑难杂症，可在线解决。

套 1

21

汽车全车

电器实训

板

制作工艺要求：

支撑台架：采用优质铝型材为原材料，经过精确切割后使用专用连接件进

行组装而成。具有轻便、美观、表面易清洁等特点。

操控面板：以优质铝塑板为基础，在其表面使用平板喷工艺喷绘指示文字

等内容。必要的地方进行开孔以固定零部件。具有美观、易清洁、不易掉

漆等特点。

测量显示面板：采用优质铝塑板为底板，使用 UV 平板喷绘工艺喷制图案，

具有色泽鲜艳、维护方便、不会掉漆等优点。

套 1



功能要求：

1.设备为示教板式结构，由显示面板和底座支架组成。使用直观、移动方

便。

2.采用原车电器部件原材料制作。将各电器系统部件执行器、开关、控制

单元等均固定在实训展板（面板）上，可进行汽车电器系统结构组成辅助

教学。

3.配置原车电器部件（包含发动机电控系统、起动系统、电源系统、全车

灯光信号系统、车门电器系统等），各部件按原车接线方式连接，均可动

态工作运行，可进行电器系统运行演示实训。

4.配置测量显示面板，面板上具有彩色喷绘的系统电路图，采用对应车系

的原车维修电路图为原型，将设备相关部分电路进行整合，并保留原图的

主要表示风格，能体现出从 12V 蓄电池出发经过与原车一致的保险丝及继

电器等供电控制器件到达控制单元、传感器、执行器的完整电路图。支持

进行电路分析实训和维修电路资料查询训练。

5.系统电路图中的各个关键节点处安装信号测量用端子，可实时测量电路

信号。测量端子数量要保证：每个控制单元、传感器、执行器、开关等类

型部件的图示插接器处都有独立的测量接口，以满足设置故障后的检测需

求。支持进行电路检测和信号测量教学实训。

6.面板上实物和电路图分区域排布。电器部件实物整齐排列在上下左右周

边区域，面板中央是整齐的电路图区域，形成实物围绕电路图的格局。面

板整体格局整齐、美观。电路图集中在一个区域便于电路读图和分析。

7.面板电路图相应位置通过独立的底座安装保险丝实物，检测与分析直观

方便。保险丝底座带有不透明保护盖，支持直接拔下保险丝设置故障。

8.面板上实物和电路图分区域排布。电器部件实物整齐排列在上下左右周

边区域，面板中央是整齐的电路图区域，形成实物围绕电路图的格局。面

板整体格局整齐、美观。电路图集中在一个区域便于电路读图和分析。

9.配备故障设置装置，可以设置典型的电器线路方面故障。配合真实故障

现象和测量显示面板，可以进行汽车电器故障分析与排除教学实训。

10.台架下方配有高强度移动脚轮，其中两个脚轮带锁止功能，方便设备的

移动与固定。

11.智能无线考核系统（投标时提供智能无线考核系统著作权证书复印件

加盖公章，不提供不得分）

★1.1 系统由配有安卓系统（Android）的平板电脑、故障设置器控制板

二部分组成。教师可通过平板电脑自带的 WIFI 连接无线设置故障，远程

启动、停止教学设备，一台平板电脑可控制多台教学设备，方便教学讲

课。（需提供功能截图证明材料）

1.2 考核故障设置界面标题栏用大字体显示教学设备的名称，故障点名

称以中文方式显示在故障按钮上，直观明了。用户可根据不同设备任意

编辑修改设备名称和故障点名称，操作界面人性化，人机对话友好。

1.3 每台设备的 WIFI 配有不同的编号，可有效区分多台设备，这样教师

便可以轻松控制教室所有教学设备的点火启动和故障设置，操作简单灵

活，有效提高教学效率。

★1.4 可设置断路、虚接、短路三种类型故障，可单个设置故障也可多

个设置故障，支持扩展多路故障；有全部设置和全部清除故障功能，可



用于学生连接线路的实训操作。（需提供功能截图证明材料）

★1.5 有资源中心功能，教师可将配套的教学课件、教学视频、原车资

料、设备说明书、实训手册等资料保存到资源中心文件夹里。（需提供

功能截图证明材料）

1.6 设有登陆界面，登陆界面的“公司标志”和“背景图片”，用户可

根据自己需求随意更换；

★1.7 软件配套考核功能，教师和学生界面分开，教师通过输入“用户

名”和“登陆密码”才可进入 ，登陆密码可任意修改；教师在“考核故

障设置”界面设置考题和考试时间后，发送考题，就会进入考核模式。

教师可任意出题，设置故障后，屏幕上按钮会由绿色变为红色，同时继

电器板动作，设备产生故障。（需提供功能截图证明材料）

1.8 在“学生信息管理”数据库里记录了学生的年级、班级、姓名、考

号和考试成绩等信息，教师可随时查看学生的信息和考试成绩, 并可转

换成 Excel 文档导出到软件和 SD 卡中，方便教师对学生信息和成绩的管

理。

★1.9 答题界面会显示学剩余时间、故障个数，学生在设备上检测查出

故障后，选择相应的故障按钮，提交试卷（或考试时间结束）后，就会

看到本次考试成绩，软件自动生成成绩单。（需提供功能截图证明）

24

新能源电

驱动总成

装调与检

修工作平

台

新能源汽车动力总成拆装实训台应基于新能源车用电机及控制系统定向开

发，配套电机控制器及动力电源箱。在实现动力总成拆装实训的同时又可

实现车用永磁同步电机运行状态演示及常规信号检测。具有新能源汽车动

力总成拆装检测、维修考核的功能。

一、功能要求：

1.动力总成拆装实训模块

(1)电动机类型为三相永磁同步电机，电动机最大输出扭矩 310N.m,额定扭

矩 160N.m,最大输入功率 160kW，额定功率 80kW，最大输出转速 12000rpm。

(2)变速器为单挡固定齿比变速器。

(3)桌面承重采用方管支撑，台面上装有优质不锈钢折弯面板真不锈钢材

质，耐腐蚀，易清洁，受力均匀，桌面下有加厚钢板支撑，承重能力强,不

易变形。

(4)桌面平铺 5mm 厚度绝缘垫，可有效的避免拆装过程中，部件或油污的滑

落对台面造成的损伤，同时也可避免各部件间硬接触造成元件损坏。

(5)平台提供的动力总成完全满足电机绝缘电阻、接地电阻、气密性等检测

和调试要求。

(6)电机正常转动时，可借助示波器测量三相电的相位与旋变传感器的信

号。

(7)平台具有电机与变速箱分离丝杆机构、电机定转子分离机构、变速箱

360°任意翻转机构以及包括差速器轴承分离等拆装检测工装，实现电机与

变速器、变速器各齿轮、差速器轴承等分离、清洁、检测、装配。电动机

与变速器分离不需要吊装操作，无事故隐患。

(8)平台台面四周设计了油槽，齿轮拆卸、清洗、安装时油污直接可以回流

到集油装置，保持环境整洁。

(9)平台采用上下双层结构梁支撑，承重大梁采用重型型材制作而成，安全

台 1



稳固。平台采用钢质材料，加重阻尼脚轮，可承受 1.2 吨的有效载荷。

(10)平台有效解决了学员动力总成拆装与调试的高频率技能训练。

2.新能源汽车动力总成拆装实训台专用工具套装

2.1 尼龙棒:44mm 尼龙棒，长度 150mm，1 个;

2.2 电机前轴承/差速器轴承安装工装、电机前轴承拆卸定位块电机后轴承、

拆卸定位块、差速器轴承拆卸定位块各 1个;

2.3 转子支撑专用工具:铝合金材质 1个;

2.4 转子拆装导向支架:包含弓形架 1个，定位轴 1根，调整板 2块，紧固

螺栓 8个;

2.5 3 轴摆放定位板、后箱体摆放定位板、电机花键手轮专职工装 1套;

2.6 轴承拆装压力机:20T 1 个;

2.7 3 爪拉马通用:4 寸、6寸、12 寸各 1个;

2.8 轴承拉马:万用型，精钢材质，耐磨抗拉 1 个;

2.9 管钳:14 寸;

2.10 磁通测试仪、5V 电源各 1个;

2.11 三轴轴调整垫片(差速器调整垫片):(0.50~1.2)15 个规格每副;

2.12 差速器半轴拆卸专用接杆:Cr-V 刚制造，表面三层镜面电镀-镍镍铬，

硬度最高 HRC501 套;

2.13 转子托架:双导轨滑块加托盘 1 个;转子轴承拆装固定座:专用工装 1

套;

二、技术参数要求：

1.电动机类型为三相永磁同步电机，电动机最大输出扭矩 310N.m,额定扭矩

160N.m,最大输入功率 160kW，额定功率 80kW，最大输出转速 12000rpm；

2.变速器为单挡固定齿比变速器；

3.拆装台外观尺寸(长*宽*高)：≥2000*1070*1270mm；

4.桌面平铺 5mm 厚度绝缘垫，避免拆装过程中部件或油污的滑落对台面造

成的损伤，同时也可避免各部件间硬接触造成元件损坏；

5.控制柜外观尺寸:≥550*350*1200mm(长*宽*高),柜内装有车规线永磁同

步电机控制器，可实现电机正反转速 1000 以内可调，具有硬件启停、调速

功能，控制器输出信号:输入电压、电机电流、电机转速，供电电压:DC72V，

总功率 6.5KW，配备通讯 CAN 通信接口；

6.控制面板≥3mm，面板上置机械开关及 CAN 通信接口；

7.配套提供设备使用手册和原厂维修手册。

三、可完成实训项目:

1、永磁同步电机与变速器的分离与组装

2、输入轴齿轮的分离与装配

3、副轴齿轮的分离与装配

4、差速器齿轮的分离与装配

5、齿轮组磨损状况

6、电机定转分离与安装

7、电机定转子的检测

8、副轴与差速器工作数据的检测

四、配套三维仿真实验室安全管理软件

三维仿真实验室安全管理系统（整体实验室配置一套单机版，软件著作



权证书、评估证书，不提供不得分）

★软件界面:隐匿式菜单或工具条：软件界面上看不到菜单、功能图标，

全部用于显示场景和虚拟设备，以保持界面的纯净。（提供功能截图）

★虚拟装备:虚拟实验室设备：外型与实验室安全设备高度相似，分步骤

演示介绍各安全设备功能与使用方法及注意事项,消防设备功能包括：消

防电梯、应急广播、应急照明、卷帘门、防火排烟等。模拟实验室火灾

或各种意外事故。（提供功能截图）

★项目化案例教学：安全管理系统内容划分为多个项目，分别是消防电

话启动、消防应急广播启动、消防电梯启动、消防应急供电启动、防火

卷帘启动、应急照明启动、排烟系统启动、自动喷淋系统启动等。（提

供功能截图）
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新能源故

障设置与

检测连接

平台

1、外型尺寸：≥600mm×500mm×1500mm。

2、材质工艺：装置采用数控钣金折弯，静电喷塑工艺，配置键盘抽屉，一

个收纳柜，底部带四个脚轮，可锁止固定。

3、工作电源：单相交流 AC220V 50HZ。

4、输入功率：<1.5KVA。

5、人身安全保护功能：电流型漏电保护、电压型漏电保护。

6、硬件配置：

6.1配置交互式主机尺寸≥23.6寸，支持电容触摸，不低于I3-4代/4G+64G，

系统 WIN10 1 台。

6.2 故障设置系统≥80 路，实时响应定制化软件平台，支持远程通信功能：

具备工业级设计，内置软硬件看门狗，具有故障监控与自恢复。支持数据

透明传输。有效通信距离：80 米，接口速率：150M。

6.3 故障系统硬件采用原车线束插头模块，故障系统在不破坏原车线束的

条件下接入整车系统，实训完成后方便取下，对原车线束无任何影响。

6.4 故障检测面板，采用安全端子引出，防水型工业航空插头插座连接，

与交互式软件平台电路对应，支持外部万用表或示波器完成数据测量。

7、交互式软硬件平台

7.1.应用数字孪生技术实现的软硬件一体互动，将软件和整车系统深度

融合，自主开发的网关系统，实时采集整车系统的完整数据并分析整合，

提供给软件系统操作测量。软件系统完成实时对硬件系统的操作设置及

监控，分为教师端和学生端，教师端具有权限控制功能。

★7.2 交互式软件系统包含不低于以下 10 单元实训内容：暖风及空调器的

控制单元、进入及起动系统接口、发动机控制单元、ABS 控制单元、车载电

网控制单元、数据总线诊断接口、蓄电池调节控制单元、高电压蓄电池充

电装置、电驱动装置的功率及控制电子系统、副驾驶员车门控制单元。（提

供功能截图并加盖制造商厂家公章）

★7.3 所有实训单元标配标准电路图，任意标准电路图具有设置开关，可切

换正常/故障状态，教师可设置任意线路为故障状态，并做为故障考核发布，

具有一键故障清除功能。（提供功能截图并加盖制造商厂家公章）

7.4 学生端配置标准电路图，教师发布故障后，学生可根据观察或测量分

析定位故障线路，并选择相应选项，具有一键故障核查功能，提示教师设

置的故障与学生定位故障进行比对，确认故障定位是否正确。

7.5 排故系统

台 1



★1)采用独特的基于数字孪生技术实现的排故模块，内置虚拟万用表支持

整车低压 0-24V 信号系统测量，延迟时间不超过 100ms。（提供功能截图并

加盖制造商厂家公章）

2)内置虚拟双通道示波器，支持真实端子信号的虚拟采集。脱离机械仪器

仪表依然可以进行实际的排故测量。

★3)虚拟双通道示波器,按照实物示波器面板布局，操作使用与真实示波器

完全一致，无需额外学习即可使用，测量数据与采用真实示波器完全一致，

方便故障测量与定位。（提供功能截图并加盖制造商厂家公章）

4)实时采样率不低于 50M，13 位垂直分辨率，支持波形刷新率的手动设置，

支持零位置自动校准与双通道电压档位设置。

★3)波形显示支持常规显示、放大显示、标尺测量、轴放大缩小功能。内

置波形截图功能，可以将当前波形截图保存，以备后期分析。（提供功能

截图并加盖制造商厂家公章）

4)支持当前波形的快速傅里叶变换 FFT、基波、谐波、波形失真度 THD。

5)支持示波器采集数据保存功能,可以将以文本格式（.txt、.csv）保存于

用户的电脑中,保存路径用户可自定义。

6)示波器具有波形的录制与回放功能，支持设定波形存储帧数与录像文件

路径保存。采用独特的数据格式保存数据，按照帧格式来回放数据，回放

数据时，实时采集功能自动停止，防止信号显示混淆。

33
门板测量

专用卡尺

乐风汽车门测量专用；尺子材质：铝镁合金；尺子厚度：3mm；一套尺

子共 9 件(横 1、横 2、横 3、横 4 为蓝色，立 1、立 2、立 3、立 4、立

游为红色)，分别用于筋线测量、板面测量、横向测量、竖向测量；外

包装为铝合金箱体。

套 1

35 干磨机

CN 圆型偏心振动打磨机

粗磨平面及曲面，冲程为 5 毫米 CTL 26 E CN 220V 工业用真空吸尘器

带自动开关及抗静电功能

台 2

现更正为：

序号 品名 主要技术参数 单位 数量 备注

15

368 件通用机

修工具车组

套(含六抽工

具车）

368 件:175 卡簧钳、内直外直内弯外弯尖嘴钳、6 寸斜嘴钳、

6 寸钢丝钳、8 寸大力钳、10 寸鲤鱼钳、8寸不穿心螺丝刀、

卷尺 5 米、桔红手柄吸棒胶扣起子、7pc 内饰工具、9pc 内

六角 S2 中长、9pc 内六花 S2 中长、单只冲子:圆柱冲、中

心冲、圆锥冲、扁冲 6 寸、扁冲 7 寸、断头螺丝取出器、6pcs

汽车测电笔吹尘枪、5 寸美工刀圆头锤、1.5 磅橡皮锤、1.5

磅塞尺、17pc 扁三爪、1/2 短六角套筒、1/2 长六角套筒、

1/2 短梅花套筒、1/2 长梅花套筒、1/2 短气动套筒、1/2

棘轮扳手 72 齿直柄、1/2 弯杆 10 寸、1/2 滑竿、1/2 万向

节变头、1/2 三用滑头、1/2 接杆 5-10 寸、1/2 弹套 10mm、

10mm30mm 长批头、10mm*75mm 长批头、3/8 弹套 10mm3/8 短

六角套筒、3/8 长六角套筒:、3/8E 刑套简、3/8 压配套筒

48mm 长、1/4 短六角套筒、1/4 长六角套筒、1/4 压配套篇、

37mm 长、3/8 辣轮扳手 72 齿直柄、3/8 接杆、3/8 万向节、
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3/8 滑竿变头、3/8 火星寒套筒、1/2 三用滑头、1/4 辣轮扳

手 72 齿直柄、 1/4 接杆、1/4 软接杆、1/4 小方杆、1/4

滑竿、1/4 万向节变头、1/4*3/81/2 油底工具、1/2 压配套

筒、开口扳手、梅花扳手、穿心螺丝刀、L型穿孔扳手、活

动扳手 10 寸

18 解码器

功能要求:

汽车智能诊断维修系统。八核处理器，极速流畅；配备≥9

英寸 TFT-LCD 电容式触摸屏，感触灵敏。原厂+智能诊断、

原厂+智能维修以及云维修系统，具备故障引导功能，精准

高效；可搭配示波器使用；具备远程编程应用，疑难杂症，

可在线解决。

套 1

21
汽车全车电器

实训板

制作工艺要求：

支撑台架：采用优质铝型材为原材料，经过精确切割后使用专

用连接件进行组装而成。具有轻便、美观、表面易清洁等特点。

操控面板：以优质铝塑板为基础，在其表面使用平板喷工艺喷

绘指示文字等内容。必要的地方进行开孔以固定零部件。具有

美观、易清洁、不易掉漆等特点。

测量显示面板：采用优质铝塑板为底板，使用 UV 平板喷绘工

艺喷制图案，具有色泽鲜艳、维护方便、不会掉漆等优点。

功能要求：

1.设备为示教板式结构，由显示面板和底座支架组成。使用直

观、移动方便。

2.采用原车电器部件原材料制作。将各电器系统部件执行器、

开关、控制单元等均固定在实训展板（面板）上，可进行汽车

电器系统结构组成辅助教学。

3.配置原车电器部件（包含发动机电控系统、起动系统、电源

系统、全车灯光信号系统、车门电器系统等），各部件按原车

接线方式连接，均可动态工作运行，可进行电器系统运行演示

实训。

4.配置测量显示面板，面板上具有彩色喷绘的系统电路图，采

用对应车系的原车维修电路图为原型，将设备相关部分电路进

行整合，并保留原图的主要表示风格，能体现出从 12V 蓄电池

出发经过与原车一致的保险丝及继电器等供电控制器件到达

控制单元、传感器、执行器的完整电路图。支持进行电路分析

实训和维修电路资料查询训练。

5.系统电路图中的各个关键节点处安装信号测量用端子，可实

时测量电路信号。测量端子数量要保证：每个控制单元、传感

器、执行器、开关等类型部件的图示插接器处都有独立的测量

接口，以满足设置故障后的检测需求。支持进行电路检测和信

号测量教学实训。

6.面板上实物和电路图分区域排布。电器部件实物整齐排列在

上下左右周边区域，面板中央是整齐的电路图区域，形成实物

围绕电路图的格局。面板整体格局整齐、美观。电路图集中在

一个区域便于电路读图和分析。
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7.面板电路图相应位置通过独立的底座安装保险丝实物，检测

与分析直观方便。保险丝底座带有不透明保护盖，支持直接拔

下保险丝设置故障。

8.配备故障设置装置，可以设置典型的电器线路方面故障。配

合真实故障现象和测量显示面板，可以进行汽车电器故障分析

与排除教学实训。

9.台架下方配有高强度移动脚轮，其中两个脚轮带锁止功能，

方便设备的移动与固定。

10.智能无线考核系统（投标时提供智能无线考核系统著作

权证书复印件加盖公章，不提供不得分）

★1.1 系统由配有安卓系统（Android）的平板电脑、故障

设置器控制板二部分组成。教师可通过平板电脑自带的 WIFI

连接无线设置故障，远程启动、停止教学设备，一台平板电

脑可控制多台教学设备，方便教学讲课。（需提供功能截图

证明材料）

1.2 考核故障设置界面标题栏用大字体显示教学设备的名

称，故障点名称以中文方式显示在故障按钮上，直观明了。

用户可根据不同设备任意编辑修改设备名称和故障点名称，

操作界面人性化，人机对话友好。

1.3 每台设备的 WIFI 配有不同的编号，可有效区分多台设

备，这样教师便可以轻松控制教室所有教学设备的点火启动

和故障设置，操作简单灵活，有效提高教学效率。

★1.4 可设置断路、虚接、短路三种类型故障，可单个设置

故障也可多个设置故障，支持扩展多路故障；有全部设置和

全部清除故障功能，可用于学生连接线路的实训操作。（需

提供功能截图证明材料）

★1.5 有资源中心功能，教师可将配套的教学课件、教学视

频、原车资料、设备说明书、实训手册等资料保存到资源中

心文件夹里。（需提供功能截图证明材料）

1.6 设有登陆界面，登陆界面的“公司标志”和“背景图片”，

用户可根据自己需求随意更换；

★1.7 软件配套考核功能，教师和学生界面分开，教师通过

输入“用户名”和“登陆密码”才可进入 ，登陆密码可任

意修改；教师在“考核故障设置”界面设置考题和考试时间

后，发送考题，就会进入考核模式。教师可任意出题，设置

故障后，屏幕上按钮会由绿色变为红色，同时继电器板动作，

设备产生故障。（需提供功能截图证明材料）

1.8 在“学生信息管理”数据库里记录了学生的年级、班级、

姓名、考号和考试成绩等信息，教师可随时查看学生的信息

和考试成绩, 并可转换成 Excel文档导出到软件和 SD卡中，

方便教师对学生信息和成绩的管理。

★1.9 答题界面会显示学剩余时间、故障个数，学生在设备

上检测查出故障后，选择相应的故障按钮，提交试卷（或考



试时间结束）后，就会看到本次考试成绩，软件自动生成成

绩单。（需提供功能截图证明）

24

新能源电驱动

总成装调与检

修工作平台

新能源汽车动力总成拆装实训台应基于新能源车用电机及控

制系统定向开发，配套电机控制器及动力电源箱。在实现动力

总成拆装实训的同时又可实现车用永磁同步电机运行状态演

示及常规信号检测。具有新能源汽车动力总成拆装检测、维修

考核的功能。

一、功能要求：

1.动力总成拆装实训模块

(1)电动机类型为三相永磁同步电机，电动机最大输出扭矩

310N.m,额定扭矩 160N.m,最大输入功率 160kW，额定功率

80kW，最大输出转速 12000rpm。

(2)变速器为单挡固定齿比变速器。

(3)桌面承重采用方管支撑，台面上装有优质不锈钢折弯面板

真不锈钢材质，耐腐蚀，易清洁，受力均匀，桌面下有加厚钢

板支撑，承重能力强,不易变形。

(4)桌面平铺 5mm 厚度绝缘垫，可有效的避免拆装过程中，部

件或油污的滑落对台面造成的损伤，同时也可避免各部件间硬

接触造成元件损坏。

(5)平台提供的动力总成完全满足电机绝缘电阻、接地电阻、

气密性等检测和调试要求。

(6)电机正常转动时，可借助示波器测量三相电的相位与旋变

传感器的信号。

(7)平台具有电机与变速箱分离丝杆机构、电机定转子分离机

构、变速箱 360°任意翻转机构以及包括差速器轴承分离等拆

装检测工装，实现电机与变速器、变速器各齿轮、差速器轴承

等分离、清洁、检测、装配。电动机与变速器分离不需要吊装

操作，无事故隐患。

(8)平台台面四周设计了油槽，齿轮拆卸、清洗、安装时油污

直接可以回流到集油装置，保持环境整洁。

(9)平台采用上下双层结构梁支撑，承重大梁采用重型型材制

作而成，安全稳固。平台采用钢质材料，加重阻尼脚轮，可承

受 1.2 吨的有效载荷。

(10)平台有效解决了学员动力总成拆装与调试的高频率技能

训练。

2.新能源汽车动力总成拆装实训台专用工具套装

2.1 尼龙棒:44mm 尼龙棒，长度 150mm，1 个;

2.2 电机前轴承/差速器轴承安装工装、电机前轴承拆卸定位块

电机后轴承、拆卸定位块、差速器轴承拆卸定位块各 1个;

2.3 转子支撑专用工具:铝合金材质 1 个;

2.4 转子拆装导向支架:包含弓形架 1 个，定位轴 1 根，调整板

2 块，紧固螺栓 8个;

2.5 3 轴摆放定位板、后箱体摆放定位板、电机花键手轮专职

工装 1套;
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2.6 轴承拆装压力机:20T 1 个;

2.7 3 爪拉马通用:4 寸、6 寸、12 寸各 1个;

2.8 轴承拉马:万用型，精钢材质，耐磨抗拉 1 个;

2.9 管钳:14 寸;

2.10 磁通测试仪、5V 电源各 1个;

2.11三轴轴调整垫片(差速器调整垫片):(0.50~1.2)15个规格

每副;

2.12 差速器半轴拆卸专用接杆:Cr-V 刚制造，表面三层镜面电

镀-镍镍铬，硬度最高 HRC501 套;

2.13 转子托架:双导轨滑块加托盘 1 个;转子轴承拆装固定座:

专用工装 1套;

二、技术参数要求：

1.电动机类型为三相永磁同步电机，电动机最大输出扭矩

310N.m,额定扭矩 160N.m,最大输入功率 160kW，额定功率

80kW，最大输出转速 12000rpm；

2.变速器为单挡固定齿比变速器；

3.拆装台外观尺寸(长*宽*高)：≥2000*1070*1270mm；

4.桌面平铺 5mm 厚度绝缘垫，避免拆装过程中部件或油污的滑

落对台面造成的损伤，同时也可避免各部件间硬接触造成元件

损坏；

5.控制柜外观尺寸:≥500*400*1660mm(长*宽*高),柜内装有

车规线永磁同步电机控制器，可实现电机正反转速 1000 以内

可调，具有硬件启停、调速功能，控制器输出信号:输入电压、

电机电流、电机转速，供电电压:DC72V，总功率 6.5KW，配备

通讯 CAN 通信接口；

6.控制面板≥3mm，面板上置机械开关及 CAN 通信接口；

7.配套提供设备使用手册和原厂维修手册。

三、可完成实训项目:

1、永磁同步电机与变速器的分离与组装

2、输入轴齿轮的分离与装配

3、副轴齿轮的分离与装配

4、差速器齿轮的分离与装配

5、齿轮组磨损状况

6、电机定转分离与安装

7、电机定转子的检测

8、副轴与差速器工作数据的检测

四、配套三维仿真实验室安全管理软件

三维仿真实验室安全管理系统（整体实验室配置一套单机

版，软件著作权证书、评估证书，不提供不得分）

★软件界面:隐匿式菜单或工具条：软件界面上看不到菜单、

功能图标，全部用于显示场景和虚拟设备，以保持界面的纯

净。（提供功能截图）

★虚拟装备:虚拟实验室设备：外型与实验室安全设备高度

相似，分步骤演示介绍各安全设备功能与使用方法及注意事



项,消防设备功能包括：消防电梯、应急广播、应急照明、

卷帘门、防火排烟等。模拟实验室火灾或各种意外事故。（提

供功能截图）

★项目化案例教学：安全管理系统内容划分为多个项目，分

别是消防电话启动、消防应急广播启动、消防电梯启动、消

防应急供电启动、防火卷帘启动、应急照明启动、排烟系统

启动、自动喷淋系统启动等。（提供功能截图）
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新能源故障设

置与检测连接

平台

3、外型尺寸：≥600mm×500mm×1500mm。

4、材质工艺：装置采用数控钣金折弯，静电喷塑工艺，配置

键盘抽屉，一个收纳柜，底部带四个脚轮，可锁止固定。

3、工作电源：单相交流 AC220V 50HZ。

4、输入功率：<1.5KVA。

5、人身安全保护功能：电流型漏电保护、电压型漏电保护。

6、硬件配置：

6.1 配置交互式主机尺寸≥23.6 寸，支持电容触摸，不低于

I3-4 代/4G+64G， 系统 WIN10 1 台。

6.2 故障设置系统≥80 路，实时响应定制化软件平台，支持远

程通信功能：具备工业级设计，内置软硬件看门狗，具有故障

监控与自恢复。支持数据透明传输。有效通信距离：80 米，接

口速率：150M。

6.3 故障系统硬件采用原车线束插头模块，故障系统在不破坏

原车线束的条件下接入整车系统，实训完成后方便取下，对原

车线束无任何影响。

6.4 故障检测面板，采用安全端子引出，防水型工业航空插头

插座连接，与交互式软件平台电路对应，支持外部万用表或示

波器完成数据测量。

7、交互式软硬件平台

7.1.应用数字孪生技术实现的软硬件一体互动，将软件和整

车系统深度融合，自主开发的网关系统，实时采集整车系统

的完整数据并分析整合，提供给软件系统操作测量。软件系

统完成实时对硬件系统的操作设置及监控，分为教师端和学

生端，教师端具有权限控制功能。

★7.2 交互式软件系统包含以下单元实训内容：空调器控制单

元、电机控制器单元、电池管理等。（提供功能截图并加盖制

造商厂家公章）

★7.3 所有实训单元标配标准电路图，任意标准电路图具有设

置开关，可切换正常/故障状态，教师可设置任意线路为故障

状态，并做为故障考核发布，具有一键故障清除功能。（提供

功能截图并加盖制造商厂家公章）

7.4 学生端配置标准电路图，教师发布故障后，学生可根据观

察或测量分析定位故障线路，并选择相应选项，具有一键故障

核查功能，提示教师设置的故障与学生定位故障进行比对，确

认故障定位是否正确。

7.5 排故系统

台 1



★1)采用独特的基于数字孪生技术实现的排故模块，内置虚拟

万用表支持整车低压 0-24V 信号系统测量，延迟时间不超过

100ms。（提供功能截图并加盖制造商厂家公章）

2)内置虚拟双通道示波器，支持真实端子信号的虚拟采集。脱

离机械仪器仪表依然可以进行实际的排故测量。

★3)虚拟双通道示波器,按照实物示波器面板布局，操作使用

与真实示波器完全一致，无需额外学习即可使用，测量数据与

采用真实示波器完全一致，方便故障测量与定位。（提供功能

截图并加盖制造商厂家公章）

4)实时采样率不低于 50M，13 位垂直分辨率，支持波形刷新率

的手动设置，支持零位置自动校准与双通道电压档位设置。

★3)波形显示支持常规显示、放大显示、标尺测量、轴放大缩

小功能。内置波形截图功能，可以将当前波形截图保存，以备

后期分析。（提供功能截图并加盖制造商厂家公章）

4)支持当前波形的快速傅里叶变换 FFT、基波、谐波、波形失

真度 THD。

5)支持示波器采集数据保存功能,可以将以文本格式

（.txt、.csv）保存于用户的电脑中,保存路径用户可自定义。

6)示波器具有波形的录制与回放功能，支持设定波形存储帧数

与录像文件路径保存。采用独特的数据格式保存数据，按照帧

格式来回放数据，回放数据时，实时采集功能自动停止，防止

信号显示混淆。

33
门板测量专

用卡尺

汽车门测量专用；尺子材质：铝镁合金；尺子厚度：3mm；

一套尺子共 9件(横 1、横 2、横 3、横 4为蓝色，立 1、立

2、立 3、立 4、立游为红色)，分别用于筋线测量、板面测

量、横向测量、竖向测量；外包装为铝合金箱体。

套 1

35 干磨机

圆型偏心振动打磨机

粗磨平面及曲面，冲程为 5毫米 工业用真空吸尘器

带自动开关及抗静电功能

台 2

二、原招标文件及公告内提交投标文件截止时间：2024 年 8 月 9 日 15 时 40 分

现更正为：提交投标文件截止时间：2024 年 8 月 12 日 09 时 00 分

三、其他内容不变

采购人：临夏市教育局

联系人：张建华

联系电话：13884000842

单位地址：临夏市前河沿路 116 号

招标代理机构：甘肃蓝鸥工程项目管理有限公司

联系人：尹芳芳



联系电话：18894100820

地址：临夏市东区街道古河州牡丹花园后门向西 100 米

监管单位：临夏市财政局采购办

联系电话：0930-6668070

单位地址：甘肃省临夏州临夏市折桥镇折桥村市财政局

甘肃蓝鸥工程项目管理有限公司

2024 年 7 月 25 日


